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	Студијски програм
	Хемијска технологија - Технолошка контрола

	Назив предмета
	Процесна контрола

	Наставник
	Др Асим Садибашић, ред. проф.

	Статус предмета
	Обавезан предмет за одсек Технолошка контрола, IV година, VIII семестар (2+1)

	Број ЕСПБ
	 4

	Услов
	Основи аутоматског управљања процесима

	Циљ предмета
 

 

 

 
	Стицање основних знања за самостални избор елемената регулационог кола и синтезу регулационог кола.Упознавање једноставних експерименталних метода идентификације процеса и њихове примене у анализи и синтези система регулације. Способност за разумевање пројектне документације и пројектовања једноставнијих система регулације. Разумевање коришћења рачунара у управљању процесима и основних принципа дигиталних система управљања. 

	Исход предмета
 

 

 
	Студенти ће бити у стању да користе и примењују елсперименталну идентификацију у решавању конкретних проблема. Биће у стању да разумеју и успешно анализирају пројектну документацију система аутоматске регулације и да упознају предности коришћења рачунара у системима управљања, у односу на аналогне системе. Да уоче битне разлике између аналогних и дигиталних система управљања. Биће у стању да се ангажују и решавају проблеме из реалне праксе у различитим системима регулације.

	Садржај предмета
Теоријска настава
 

 

 

 
Практична настава
 
 

 
	Аналогни системи управљања: Синтеза једноставног регулационог кола. Експериментална идентификација процеса. Метода степенастог одзива и апроксимација процеса системом првод и другог реда са кашњењем. Апроксимација модела процеса без увођења елемента са кашњењем. Избор мерног претварача – трансмитера. Избор извршног елемента–регулационог вентила. Избор врсте регулатора П, ПИ, ПД, ПИД. Сложени системи регулације –Каскадна регулација, регулација односа и регулација ректификационих колона. Принципи пројектовања система регулације. Израда пројектне документације: технолошке шеме, функционалне шеме и шеме спајања.. Пројектовање помоћу рачунара. Дигитални системи управљања: Основне функције рачунара у управљању процесом. Управљачке функције: директно дигитално управљање и надзор над радом процеса (супервизија). Управљање континуалним и дисконтинуалним процесима. Централизовано и дистрибуирано рачунарско управљање. Директно дигитално управљање. Дигитални регулатори и програмабилни логички регулатори. Карактеристике програмабилних логичких регулатора (ПЛЦ) и њихово програмирање. Процесни улазно – излазни уређаји. Повезивање мерне опреме и извршних елемената са рачунаром. А/Д и Д/А конвертори. Надзор над радом процеса. Аквизиција података, стање мерне опреме, стање процесне опреме и стање производа. Индиректна мерања процесних величина. 
Рачунски примери оцене и одређивања параметара квалитета понашања система у временском, комплексном и фреквентном домену. Синтеза компензатора коришћењем дијаграма положаја корена. Рад у МАТЛАБ-у: формирање различитих конфигурација регулационих кола, симулација њиховог рада и анализа утицаја параметара регулатора на квалитет регулације.
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	Број часова активне наставе
	Теоријска настава  30
	Практична настава  15

	Методе извођења наставе
Теоријска настава, експерименталне вежбе (на рачунарима), 5 домаћих задатака и колоквијум.

	Оцена знања (максимални број поена 100)

	Предиспитне обавезе
	Поена
	Завршни испит
	Поена

	Активност у току предавања
	
	Писмени испит
	

	Практична настава
	30
	Усмени испит
	50

	Колоквијум-и
	20
	
	

	Семинар-и
	
	
	


[image: image1]